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ALLGEMEINE HINWEISE FUR DEN TECHNIKER

A\ Wichtige Sicherheitshinweise.
A\ Die Anleitung genau befolgen, eine nicht ordnungsgeméBe Montage kann schwere Schéden zur Folge haben.
A\ Vor der Montage auch die benutzerrelevanten Hinweise durchlesen.

Das Gerat ist ausschlieBlich flr den Zweck zu verwenden, flir den es entwickelt wurde. Andere Verwendungszwecke sind
gefahrlich. e Der Hersteller haftet nicht flir durch ungeeignete, unsachgemaBe und fehlerhafte Verwendung verursachte
Schaden. e Bei dem in dieser Anleitung behandelten Gerat handelt es sich nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG um
eine "unvollstandige Maschine". e ,Unvollstandige Maschinen" stellen eine Gesamtheit dar, die fast eine Maschine
bildet, fiir sich genommen aber keine bestimmte Funktion erfillen kann. e Eine unvollstandige Maschine ist nur dazu
bestimmt, in andere Maschinen oder in andere unvollstandige Maschinen oder Ausristungen eingebaut zu werden,

um zusammen mit ihnen eine Maschine im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG zu bilden. e Die Installation

muss der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG und den aktuellen Euronormen entsprechen. e Der Hersteller haftet nicht

bei Verwendung von nicht originalen Zusatzteilen; in diesem Fall erlischt die Garantie. e Alle in dieser Anleitung
beschriebenen Schritte diirfen nur von entsprechend ausgebildeten und erfahrenen Fachleuten geméaB den geltenden
Gesetzen durchgefiihrt werden. ® Das Verlegen der Kabel, die Montage, der Anschluss und die Abnahme miissen
fachgerecht und gemas den geltenden Vorschriften erfolgen. ® Samtliche Montagearbeiten nur bei unterbrochener
Stromzufuhr ausfihren. e Uberpriifen, dass der angegebene Temperaturbereich fiir den Montageort geeignet ist. @ Nicht
auf Steigungen (nicht ebenen Standorten) montieren. ® Den Antrieb nicht auf Teile, die sich verbiegen kénnten, montieren.
Wenn notig, die Befestigungspunkte in geeigneter Weise verstarken. e Darauf achten, dass das Produkt am Aufstellort
nicht durch direkte Wasserstrahlen (Bewasserungsanlage, Hochdruckreiniger usw.) befeuchtet wird. ® Im Stromnetz
geman den Installationsvorschriften eine angemessene allpolige Trennvorrichtung, die unter den Bedingungen der
Uberspannungskategorie Ill das Gerét véllig abtrennt, vorsehen.  Die Baustelle in geeigneter Weise abgrenzen, um den
Zutritt Unbefugter, im Besonderen von Minderjahrigen und Kindern, zu verhindern. e Bei der manuellen Handhabung je
20 kg Hubgewicht eine Person zum Heben vorsehen; bei nicht manueller Handhabung geeignete Hebegeréate verwenden.
e \Wir empfehlen geeignete SchutzmaBnahmen zu ergreifen, um im Aktionsbereich der Maschine befindliche Menschen
gegen mechanische Gefahren zu schiitzen. ® Zum Schutz vor mechanischen Schaden miissen elektrische Leitungen
durch entsprechende Leerrohre und Kabeldurchfiihrungen gefiihrt werden. e Elekirische Leitungen dirfen nicht mit
Teilen, die wahrend des Betriebs heil werden konnten (z.B.: Motor, Trafo) in Bertihrung kommen. e Bevor Sie mit der
Installation beginnen, erst priifen, dass das angetriebene Teil in guter Verfassung ist und sich ordnungsgemés offnet

und schlieBt. e Der Antrieb darf nicht fiir Tore mit FuBgangertor eingesetzt werden, es sei denn, dass der Torlauf nur mit
gesichertem FuBgéngertor aktiviert werden kann. e Darauf achten, dass wahrend der Betatigung des angetriebenen Teils
keine Quetschgefahr zwischen dem Teil und dem umliegenden Mauerwerk besteht. e Fiir zusatzlichen Schutz sorgen,
um zu vermeiden, dass die Finger zwischen Ritzel und Zahnstange eingeklemmt werden. e Alle festen Befehlsgerate
missen gut sichtbar und in einem angemessenen Sicherheitsabstand zum Aktionsbereich des angetriebenen Teils, an
einer Stelle, die nicht vom sich bewegenden Teil erreicht wird, montiert werden. Befehlsgerate mit Totmannbedienung
missen in mindestens 1,5 m Hohe und an einer fiir Unbefugte nicht zuganglichen Stelle montiert werden. e Wenn nicht
vorhanden, einen die Verwendung der Entriegelungseinheit beschreibenden permanenten Aufkleber in der Nahe derselben
anbringen. e Sicher stellen, dass der Antrieb in angemessener Weise eingestellt wurde und dass die Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen sowie die manuelle Entriegelungseinheit ordnungsgeman funktionieren. e Vor der Ubergabe an

den Benutzer Uberpriifen, ob die Anlage den harmonisierten Normen und den grundlegenden Anforderungen der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht. ® Restrisiken miissen mittels gut sichtbaren Piktogrammen gekennzeichnet
und dem Benutzer erklart werden. e Nach der Montage das Typenschild an einer gut sichtbaren Stelle anbringen. @
Sollte das Netzkabel beschédigt sein, zur Vermeidung von durch Strom verursachten Unfallen daftr sorgen, dass es

vom Hersteller, seinem Wartungsdienst bzw. von einem Fachmann ersetzt wird. ® Diese Anleitung zusammen mit den
Anleitungen der anderen in die Antriebsanlage eingebauten Gerate aufbewahren. ® Wir empfehlen dem Benutzer alle
Gebrauchsanleitungen der in der fertigen Maschine eingebauten Produkte auszuhandigen.



Potentielle Gefahrpunkte fiir Menschen

ABBAU UND ENTSORGUNG

&~=" CAME S.p.A. wendet im Betrieb das Umweltmanagement gemaB UNI EN 1SO 14001 zum Schutz der Umwelt an. Wir bitten Sie, diese Umweltschutzarbett, die
fur CAME eine Grundlage der Fertigungs- und Marktstrategien ist, durch Beachtung der Entsorgungsangaben weiterzufiihren:

€3 ENTSORGUNG DER VERPACKUNG

Die Bestandteile der Verpackung (Pappe, Kunststoff usw.) kénnen, getrennt gesammelt, mit dem normalen Hausmdill entsorgt werden.

Vor der Entsorgung ist es empfehlenswert, sich (iber die am Installationsort geltenden Vorschriften zu informieren.

NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!

&3 ENTSORGUNG DES PRODUKTES

Unsere Produkte bestehen aus verschiedenen Materialien. Der gréBte Teil davon (Aluminium, Kunststoff, Eisen, Stromkabel) kann mit dem Hausmdill entsorgt
werden. Sie kdnnen durch getrennte Sammlung in zugelassenen Entsorgungsfachbetrieben recycelt werden.

Weitere Bestandteile (Platinen, Handsenderbatterien usw.) kdnnen Schadstoffe enthalten.

Sie missen dementsprechend entfernt und in zugelassenen Fachbetrieben entsorgt werden.

Vor der Entsorgung ist es empfehlenswert, sich (iber die am Entsorgungsort geltenden Vorschriften zu informieren.

NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!
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ANGABEN UND INFORMATIONEN ZUM PRODUKT

Zeichenerklarung

Dieses Zeichen steht vor Abschnitten, die sorgfaltig durchzulesen sind.
/A Dieses Zeichen steht filr sicherheitsrelevante Abschnitte.

®~=" Dieses Zeichen steht fiir benutzerrelevante Abschnitte.

Die MaBangaben sind, wenn nicht anders angegeben, in Millimetern.

Beschreibung

801MS-0150

BXVO4AGS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fiir Schiebetore bis 400 kg Gewicht und
14 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0180

BXVOBAGS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fiir Schiebetore bis 600 kg Gewicht und
18 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0210

BXVOBAGS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fiir Schiebetore bis 800 kg Gewicht und
20 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0230

BXV10AGS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fiir Schiebetore bis 1000 kg Gewicht und
20 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0260

BXVO4RGS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung flir Schiebetore bis 400 kg Gewicht und
14 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0270

BXVOBRGS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung flir Schiebetore bis 600 kg Gewicht und
18 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0280

BXVO8RGS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fir Schiebetore bis 800 kg Gewicht und
20 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0290

BXV10RGS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung flir Schiebetore bis 1000 kg Gewicht und
20 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0380

BXVOG6AGM - Antrieb mit 24 V-Motor. Umfasst: Steuerung mit Display, magnetische Endschalter, integrierte Decodierplatine, Laufsteuerung und Hinderniserfassung
flr bis 600 kg schwere und 18 m weite Tore. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0390

BXV10AGM - Antrieb mit 24 V-Motor. Umfasst: Steuerung mit Display, magnetische Endschalter, integrierte Decodierplatine, Laufsteuerung und Hinderniserfassung
flr bis 1000 kg schwere und 20 m weite Tore. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0151

BXVO4ALS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fiir Schiebetore bis 400 kg Gewicht und
14 m Torweite. Abdeckung, grau RAL 7040.

801MS-0181

BXVOBALS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fiir Schiebetore bis 600 kg Gewicht und
18 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7040.

801MS-0211

BXVOBALS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fiir Schiebetore bis 800 kg Gewicht und
20 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7040.

801MS-0231

BXV10ALS - 24 V Antrieb mit Steuerung (mit Display), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fir Schiebetore bis 1000 kg Gewicht und
20 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7040.

Verwendungszweck

Schiebetorantrieb fiir den privaten Wohnbereich und Wohnanlagen
Séamtliche von den in der Montageanleitung beschriebenen, abweichende Installationen bzw. Verwendungszwecke sind unzul&ssig.



Beschreibung der Bestandteile

@ Raum fiir einen Leser des Typs SMA oder RGSMO001

® Entriegelungshebel

® Schloss
@@ Betatigung fiir magnetische Endschalter

® Betatigung fiir mechanische Endschalter

® Platinenhalterung

@ Geh4use fir RLB-Platine
® Raum fiir UR042-Modul
@ Magnetische Endschalter

® Steuerung

@ Gehiuse fir Thermostat mit Kartusche

© Loch fiir die Bowdenzug-Entriegelung
@® Steuerungsabdeckung

© Raum fiir RGP1-Modul
*Nur fiir BXYO6AGM und BXV10AGM

© Fach fiir 2 Notbatterien
@ Mechanischer Endschalter

© Platinenhalterung
@O Trafo

© Motor
© Montageplatte

Antrieb
@ Deckel
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Steuerung

LI Die Funktionen der Ein- und Ausgangskontakte, die Zeiteinstellungen und die Benutzerverwaltung werden auf dem Display eingestellt und angezeigt.
Ll samtliche Anschliisse werden durch Feinsicherungen geschiitzt.

A\ Um den ordnungsgemaBen Betrieb zu gewahrleisten, MUSS DIE STROMZUFUHR GETRENNT und ggf. die Notbatterien entfernt werden.

A\ Vor Eingriffen an der Steuerung die Stromzufuhr unterbrechen und die Notbatterien entfernen (sofern vorhanden).
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@ Anschlussklemmleiste, Antrieb

© Anschlussklemmleiste, Encoder

© Anschlussklemmleiste, Endschalter

O Anschlussklemmieiste, Befehls- und Sicherheitsgeréte
© Anschlussklemmlgiste, Antenne

@ Steckplatz flr AF-Funksteckmodul

@ Steckplatz fiir Memory Roll

© Steckplatz flir Decodierplatine R700 oder R800
© Steckplatz fir RSE-Platine

@ Steckplatz fiir RIKCNSWS Modul

® Display

@® Programmiertasten

® Anschlussklemmleiste fiir Parallelschaltung oder CRP
@ Anschlussklemmleiste, Codeschloss

@ Anschlussklemmleiste, Transponderleser
@ Steckplatz fir GSM-Modul

® Anschlusskiemmleiste fiir RGP1

@ Anschlussklemmleiste fiir Warngeréte
@ Schmelzsicherung, Zusatzgeréte

& Versorgungsklemmigiste, Steuerung

@ Netzsicherung

@ Versorgungsklemmigiste

J
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] um die Steckmodule auf die entsprechenden Steckplétze zu stecken, die Steuerungsabdeckung entfernen.




Abmessungen
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Verwendungsbeschrankungen
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Zahnradmodul 4 4 4 4 4 4 4 4

max. Torfligelweite (m) 14 18 20 20 14 18 20 20

max. Torfliigelgewicht (kg) 400 600 800 1000 400 600 800 1000
MODELE  BXVOGAGM  BXVIOAGM  BXVO4ALS  BXVOGALS  BXVOBALS  BXVIOALS

Zahnradmodul 4 4 4 4 4 4

max. Torfliigelweite (m) 18 20 14 18 20 20

max. Torfliigelgewicht (kg) 600 1000 400 600 800 1000

Tabelle Schmelzsicherungen

Netzsicherung 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F
Schmelzsicherung Zusatzgerate 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F
Netzsicherung 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F
Schmelzsicherung Zusatzgerate 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F
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Technische Daten

MODELLE BXVO4AGS BXVO6AGS  BXVOSAGS BXV10AGS BXVO4RGS BXVO6RGS  BXVO8S8RGS  BXV10RGS
Betriebsspannung (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 110 AC 110 AC 110 AC 110 AC
Betriebsspannung Motor (V) 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC
Verbrauch im Stand-By (W) 556 5.5 5.5 5.5 5.5 5.5 5.5 5.5
Leistung (W) 170 270 400 400 170 270 400 400
Maximale Stromaufnahme (A) 7 1 16 16 7 11 16 16
Farbe RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Betriebstemperatur (°C) 20455 -20++55 20+ +b55 20455 20+ +55 20+ +4H5  -20 ++H5  -20+ +b55
SchlieBkraft (N) 350 600 800 1000 350 600 800 1000
Max. Laufgeschwindigkeit (m/min) 12 12 11 11 12 12 11 11
Betriebszeit (S) 180 180 180 180 180 180 180 180
ED INTENSIVER  INTENSIVER  INTENSIVER  INTENSIVER ~ INTENSIVER  INTENSIVER  INTENSIVER  INTENSIVER
BETRIEB BETRIEB BETRIEB BETRIEB BETRIEB BETRIEB BETRIEB BETRIEB

Schutzart (IP) 44 44 44 44 44 44 44 44
Isolierklasse | | | | | | | |
MODELLE BXVO6AGM BXV10AGM BXVO4ALS BXVOG6ALS BXVOBALS BXV10ALS
Betriebsspannung (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC
Betriebsspannung Motor (V) 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC
Verbrauch im Stand-By (W) 55 55 55 55 5.5 55
Leistung (W) 270 400 170 270 400 400
Maximale Stromaufnahme (A) 11 16 7 11 16 16

Farbe RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Betriebstemperatur (°C) -20 + +b5 -20 + +55 -20 + +b5 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
SchlieBkraft (N) 600 1000 350 600 800 1000
Max. Laufgeschwindigkeit (m/ 12 11 12 12 11 11

min)

Betriebszeit (s) 180 180 180 180 180 180

ED INTENSIVER INTENSIVER INTENSIVER INTENSIVER INTENSIVER INTENSIVER

BETRIEB BETRIEB BETRIEB BETRIEB BETRIEB BETRIEB

Schutzart (IP) 44 44 44 44 44 44
Isolierklasse | | | | | |
Kabeltypen und Mindeststarken

Kabellange (m) bis 20 von 20 bis 30
Betriebsspannung 230 V AC 3G x1,5mm2 3G x 2,5 mm2

Blinkleuchte 24 V AC/DC 2x1 mm2 2 X1 mm2
TX-Lichtschranken 2x0,5mm2 2x0,5 mm2
RX-Lichtschranken 4 x 0,5 mm2 4 x0,5 mm2

Befehlsgerate *Nr. x 0,5 mm2 *Nr. x 0,5 mm2

*Anzahl = siehe Montageanleitung des Produkts - Achtung: die Kabelstérke gilt nur als Angabe, da sie von der Motorleistung und der Ldnge des Kabels

abhéngt.

Bei 230 V Betriebsspannung und Verwendung im Freien, Kabel des Typs HO5RN-F, die der 60245 IEC 57 entsprechen, verwenden; in Innenbereichen
Kabel des Typs HO5VV-F, die der 60227 IEC 53 entsprechen, verwenden. Bei Betriebsspannungen bis 48 V kann man Kabel des Typs FROR 20-22 Il, die der
EN 50267-2-1 entsprechen, verwenden.
Fiir die Antenne ein (bis 5 m langes) Kabel des Typs RG58 verwenden.
Fir die Parallelschaltung und CRP ein (bis 1000 m langes) Kabel des Typs UTP CAT5 verwenden.

Die Wahl der Kabelstarke von Kabeln mit einer anderen Lange, als die in der Tabelle angefiihrten, muss laut den Angaben der Richtlinie CEI EN 60204-1
auf der Grundlage der effektiven Leistungsaufnahme der angeschlossenen Geréte erfolgen.
Fir Anschliisse, die mehrere Belastungen auf der gleichen Leitung (sequentiell) vorsehen, muss die Bemessung laut Tabelle auf der Grundlage der
Leistungsaufnahme und effektiven Entfernung nochmals berechnet werden. Fiir den Anschluss von in dieser Anleitung nicht beriicksichtigten Produkten,
gelten die dem jeweiligen Produkt beigefiigten Gebrauchsanweisungen.



INSTALLATION

Die folgenden Abbildungen dienen nur als Beispiel. Der fiir die Montage des Antriebs und der Zusatzgerate nétige Raum hangt vom Standort ab. Der
Monteur wéhlt die beste Losung.

Die Abbildungen beziehen sich auf einen links montierten Antrieb.
Vorher durchzufiihren

Eine Grube flir die Verschalung graben.
Die fir die Kabel notwendigen Leerrohre vom Kabelschacht aus auslegen.

Fiir den Anschluss des Antriebs empfehlen wir Leerrohre mit @ 40 mm.
Ein Leerrohr mit @ 20 mm fiir die Bowdenzug-Entriegelung vorsehen I3
Die Anzahl der notwendigen Leerrohre hiangt vom Anlagentyp und den vorgesehenen Zusatzgeréaten ab.

Verlegen der Montageplatte

Eine Holzverschalung anfertigen, die groBer als die Montageplatte ist.
Die Verschalung in die Grube legen.

Die Verschalung muss 50 mm (iber den Boden hinausragen.
Ein Rundstahinetz in die Verschalung legen, um so den Beton zu verstarken.
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Die enthaltenen Schrauben in die Bodenplatte stecken.

Die Schrauben mit den enthaltenen Muttern fixieren.

Die vorgepragten Fundamentanker mit einem Schraubendreher herausziehen.
Die Bodenplatte in das Rundstahinetz stecken.

LI bie Rohre miissen durch die dafiir vorgesehenen Lécher gesteckt werden.

Die Bodenplatte platzieren, dabei die in der Abbildung angegebenen Abmessungen einhalten.
Wenn das Tor keine Zahnstange aufweist, mit der Installation fortfahren.

Siehe den Abschnitt ZAHNSTANGE BEFESTIGEN.
Die Verschalung mit Beton aufflllen.

Die Montageplatte muss absolut waagerecht sein und die Schraubgewinde miissen vollstindig herausragen.
Den Beton mindestens 24h fest werden lassen.

95
N

8 %
Il £ P

Die Verschalung entfernen.
Die Grube um die Betonplatte mit Erde auffiillen.




Die Muttern von den Schrauben entfernen.
Stromkabel in die Leerrohre stecken, bis sie ca. 600 mm herausragen.

Vorbereitung des Antriebs

Abdeckung des Antriebs entfernen.
Den Antrieb auf die Montageplatte stellen.

Die Stromkabel miissen unter dem Antriebsgehduse verlaufen

Die Kabeldurchfiihrung durchbohren.

Stecken Sie die Kabelverschraubung in die Kabel.

Den Antrieb mithilfe der Gewindestifte 5+10 mm von der Montageplatte anheben, um gegebenenfalls spétere Einstellungen zwischen Antriebsrad und Zahnstange
vorzunehmen.
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Befestigung der Zahnstange

© Antrieb entriegeln.
© Die Zahnstange auf das Zahnrad legen.
© Zahnstange in ihrer ganzen Lange am Tor befestigen oder anschweiBen.

L um die verschiedenen Zahnstangenmodule zusammenzubauen, einen Zahnstangenrest verwenden und mithilfe von zwei Schraubzwingen unter der
Nahtstelle befestigen.

Einstellung Zahnrad-Zahnstange

Das Tor von Hand Gffnen und schlieBen. )
Die Kopplungsdistanz zwischen Zahnrad und Zahnstange mit den Gewindestiften (senkrechte Einstellung) und den Osen (waagerechte Einstellung) einstellen.

Das Torgewicht darf nicht auf dem Antrieb aufliegen.

=




Befestigung des Antriebs

Erst nach Einstellung der Kopplungsdistanz zwischen Zahnrad und Zahnstange befestigen.
Den Antrieb mit Unterlegscheiben und Muttern an der Montageplatte befestigen.

Einstellung der Endlagen (mit mechanischen Endschaltern)

© Tor offnen.

© Die Betitigung des Auflauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Die Feder muss den Mikroschalter schalten.

© Die Betétigung des Auflauf-Endschalters mit den (enthaltenen) Gewindestiften fixieren.

@
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O Tor schlieBen.

© Die Betétigung des Zulauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Die Feder muss den Mikroschalter schalten.

O Die Betatigung des Zulauf-Endschalters mit den (enthaltenen) Gewindestiften fixieren.

(&)
l
S

Einstellung der Endlagen mit magnetischen Endschaltern

* Nur fiir BXVO6AGM und BXV10AGM
@ Endschalterbetatigung Zulauf
© Endschalterbetatigung Auflauf

Tor 6ffnen.
Die magnetische Betétigung des Auflauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Der Magnet der Betédtigung muss 10 bis 30 mm vom Magnetfiihler entfernt sein.




Die Halterung mit den (enthaltenen) Gewindestiften an der Zahnstange anbringen.

Der Magnet der Endschalterbetatigung muss senkrecht zum Magnetfiihler sein.
Die Endschalterbetétigung mit der (enthaltenen) Schraube fixieren.

] e

Tor schlieBen.
Die magnetische Betétigung des Zulauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Der Magnet der Betatigung muss 10 bis 30 mm vom Magnetfiihler entfernt sein.

Die Halterung mit den (enthaltenen) Gewindestiften an der Zahnstange anbringen.

Der Magnet der Endschalterbetétigung muss senkrecht zum Magnetfiihler sein.
Die Endschalterbetatigung mit der (enthaltenen) Schraube fixieren.
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VERDRAHTUNG

Verlegung der Stromkabel

Die Verdrahtung gem&B den derzeit geltenden Vorschriften durchfiihren.
Elektrische Leitungen dirfen nicht mit Teilen, die wahrend des Betriebs heiB werden kdnnten (z.B.: Motor, Trafo) in Berlihrung kommen.

Zum Anschluss der Gerate an die Steuertafel Kabeldurchfiihrungen verwenden. Eine davon ist ausschlieBlich fiir das Netzkabel zu verwenden.

Spannungsversorgung

Sémtliche Montagearbeiten nur bei unterbrochener Stromzufuhr ausflihren.
A\ Vor Eingriffen an der Steuerung die Stromzufuhr unterbrechen und die Notbatterien entfernen (sofern vorhanden).

Netzanschluss (120/230 V AC - 50/60 Hz) Ausgang Spannungsversorgung Zusatzgerite
@ Netzsicherung Die Ausgangsspannung betrégt normalerweise 24 V
O Phasenleiter AC.

O Neutralleiter

@ Erdungskabel Die Gesamtstromaufnahme der verbundenen

Zusatzgerate muss unter 40 W liegen.

24 0 1011 £ 5
- Lo-0-

+_

KR vV
Maximale Kontaktbelastbarkeit
Zusatzgerate 10-11 24 AC 40
Zusatzleuchte 10-E 24 AC 25
Blinkleuchte 10-E 24 AC 25
Status-LED 10-5 24 AC 3

Die Ausgangsspannung betrdgt bei Batteriebetrieb (sofern vorhanden) 24 V DC.



Warngerate

© Zusatzleuchte
Sorgt flir eine bessere Beleuchtung des Fahrbereichs.

© Blinkleuchte
Blinkt wahrend sich der Antrieb 6ffnet und schlieBt.

© Status-LED
Zeigt den Status des Antriebs an.
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Befehlsgeréite

© Antenne mit Kabel RG58
© STOPP-Taster (NC-Kontakt)

Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen Befehlsgeber betétigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.
£ Bei Nichtverwendung, wahrend der Programmierung deaktivieren.

© Befehlsgeber (Kontakt NO)

NUR AUF oder TEILOFFNUNG
Tor wird vollstandig oder teilweise gedffnet.

L] Bei aktiviertem [TOTMANNBETRIEB] muss das Steuergerat im AUF-Modus angeschlossen werden.

O Befehlsgeber (Kontakt NO)
AUF-ZU (Schritt-Schritt) oder AUF-STOPP-ZU-STOPP (sequentiell)
Ll Bei aktiviertem [TOTMANNBETRIEB] muss das Steuergerat im ZU-Modus angeschlossen werden.

© Kartenleser
O Transponderleser

© Codeschloss

|

‘ 1 23P7J

SRR
(2] (3)

Sicherheitsgerate

Sicherheitsgerate an CX, CY und/oder CZ anschlieBen (NC-Kontakte).

Wahrend der Programmierung, die Aktion, die das am Eingangskontakt angeschlossene Gerat durchfiihren soll, konfigurieren.
Bei Nichtverwendung werden die Kontakte CX und/oder CY wahrend der Programmierung deaktiviert.

DELTA Lichtschranken DELTA Lichtschranken
Standardverbindung Anschluss mit Sicherheitstest
Siehe F5 Sicherheitstest.

10TS 2 CXCY, 10TS 2 CXCY

HEEHG HRERE

— | T |
[HEmE RX X HHmEE RX X




DIR / DELTA-S Lichtschranken DIR / DELTA-S Lichtschranken
Standardverbindung Anschluss mit Sicherheitstest
Siehe F5 Sicherheitstest.

10TS 2 CXCY| FC 10 TS 2 CXCY|

I a el -@HHH@-

10 2 TX C NC TX_Z
M RX X
Sicherheitsleiste DFWN

10TS 2 CXCY (€2

e -

C NO NC

~
DFWN
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S.21

PROGRAMMIERUNG

Beschreibung der Programmiertaster

O (¢) O] o O

Y%
(1) (2]

Inbetriebnahme

( N[ N[ \ © Mit ESC

Mit der ESC-Taste kénnen Sie:

Aus dem Men( aussteigen

Anderungen abbrechen

Zum vorherigen Bildschirm zuriickkehren
Den Antrieb stoppen

\ 7\ 7\ / e Mlt den Tasten <>

Mit den Tasten < > kdnnen Sie:
Die Mentipunkte durchscrollen

o O o
o‘o o.o o‘o o.o Einen Wert erhdhen/senken

Den Antrieb schlieBen oder 6ffnen
ENTER

© Mit ENTER

Mit der ENTER-Taste konnen Sie:
In Mendis einsteigen

L Die Auswahl bestétigen

L0 Nach der Verdrahtung in Betrieb nehmen. Die Inbetriebnahme darf nur von erfahrenen Fachleuten durchgefiihrt werden.

Uberpriifen, dass der Aktionsbereich frei von Hindernissen ist.
Mit Strom versorgen und die Programmierung vornehrpen.
Die Programmierung mit der Funktion F54 beginnen (Offnungsrichtung).

Nachdem Sie die Anlage mit Strom versorgt haben, ist der erste Torlauf immer ein Auflauf; abwarten, bis der Auflauf abgeschlossen ist.

Bei Storungen, unerwarteten Gerduschen und Vibrationen oder bei ungewohnlichem Verhalten des Antriebs, sofort auf den NOTSTOPP-Taster driicken.

LI Wenn die drei Segmente des Displays blinken, die Laufwegeinstellung vornehmen.

Funktionsmenti

Notstopp

Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen Befehlsgeber betétigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.

F1 Notstopp

Sicherheit CX
Dem Eingang CX wird eine Funktion zugeordnet.

F2 Sicherheit CX

CY Eingangskontakt
Dem Eingang CY wird eine Funktion zugeordnet.

F3 CY Eingangskontakt

OFF (Werkseinstellung)
ON

OFF (Werkseinstellung)

C1 = Wiederauflauf bei Zulauf (Lichtschranken)

(2 = Wiederzulauf bei Auflauf (Lichtschranken)

(3 = Teilstopp Nur mit aktiviertem [Autozulauf].

C4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung (Lichtschranken)
C7 = Wiederauflauf bei Zulauf (Sicherheitsleisten)

(8 = Wiederzulauf bei Auflauf (Sicherheitsleisten)

OFF (Werkseinstellung)

C1 = Wiederauflauf bei Zulauf (Lichtschranken)

(2 = Wiederzulauf bei Auflauf (Lichtschranken)

C3 = Teilstopp Nur mit aktiviertem [Autozulauf].

C4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung (Lichtschranken)
C7 = Wiederauflauf bei Zulauf (Sicherheitsleisten)

(8 = Wiederzulauf bei Auflauf (Sicherheitsleisten)



Sicherheitstest
Nach jedem Auf- bzw. Zu-Befehl (iberpriift die Steuerung, ob die angeschlossenen Lichtschranken funktionstiichtig sind.

F5 Sicherheitstest 0 = Deaktiviert (Werkseinstellung)
1=0X
2=CY
4 = CX+CY
Totmannbetrieb

Bei aktivierter Funktion wird die Antriebsbewegung (Auf-/Zulauf) unterbrochen, sobald das Befehlsgerat losgelassen wird.

L wenn diese Funktion aktiviert ist, werden alle anderen Befehlsgerite ausgeschlossen.

F6 Totmannbetrieb 0 = Deaktiviert (Werkseinstellung)
1 = Aktiviert

Eingangskontakt 2-7
Zuordnung eines Schaltbefehls zum auf 2-7 angeschossenen Gerét.

F7 Eingangskontakt 2-7 0 = Schritt-Schritt (Werkseinstellung)
1 = Sequentiell
2 = Auf
3=2u

Eingangskontakt 2-3P
Zuordnung eines Schaltbefehls zum auf 2-3P angeschossenen Gerét.

F8 Eingangskontakt 2-3P 1 = Teiloffnung

Die Teiloffnungszeit wird mit der Funktion [Teiloffnungszeit] eingestellt.
2 = Auf

Hinderniserfassung bei stehendem Antrieb
Wenn diese Funktion aktiviert ist, bleibt das Tor nach Hinderniserfassung durch die Sicherheitsgeréte stehen. Die Funktion wirkt sich aus bei: geschlossenem/
offenem Tor oder nach einem Notstopp.

F9 Hinderniserfassung bei OFF (Werkseinstellung)
stehendem Antrieb ON

Tor auf-Anzeige
Zeigt den Torstatus an.

F10 Tor auf-Anzeige 0 = Warnleuchte eingeschaltet (Werkseinstellung) - Die Warnleuchte ist bei sich
bewegendem oder offenem Tor eingeschaltet.
1 = Warnleuchte blinkt - Die Warnleuchte blinkt im 1/2-Sekunden-Takt, wenn
sich das Tor offnet und ist bei offenem Tor eingeschaltet. Die Warnleuchte blinkt
im Sekundentakt, wenn sich das Tor schlieBt und ist bei geschlossenem Tor
ausgeschaltet.

Encoder
Steuert die Langsamléufe, die Hinderniserfassung und die Empfindlichkeit des Antriebs.

F11 Encoder OFF
ON (Werkseinstellung)
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Langsamer Anlauf
Nach jedem Auf-/Zu-Befehl wird ein einige Sekunden dauernder langsamer Anlauf eingestellt.

F12 Langsamer Anlauf OFF (Werkseinstellung)
ON

Sensortyp
Das Steuergerat wird festgelegt.

F14 Sensortyp 0 = Transponderleser
1 =Codeschloss (Werksteinstellung)

Zusatzleuchte
Sie kénnen die Betriebsweise oder die am Ausgangskontakt angeschlossene Leuchte auswahlen.

F18 Zusatzleuchte 0 = Blinkleuchte (Werkseinstellung)
1 = Betriebszyklusleuchte.

Die Lampe bleibt ausgeschaltet, wenn die Aufhaltezeit vor dem Autozulauf nicht

eingestellt wird.

Autozulauf
Die Aufhaltezeit vor der Einleitung des Autozulaufs ab Erreichen des Auflauf-Endschalters wird eingestellt.
Diese Funktion aktiviert sich nicht, nach Hinderniserfassung durch Sicherheitsgeréte, nach einem Notstopp oder bei Stromausfall.

F19 Autozulauf OFF (Werkseinstellung)
Von 1 bis 180 Sekunden

Autozulauf nach Teil6ffnung

Die Aufhaltezeit vor der Einleitung des Autozulaufs nach einem Teiloffnungsbefehl wird eingestellt.

Diese Funktion aktiviert sich nicht, nach Hinderniserfassung durch Sicherheitsgerate, nach einem Notstopp oder bei Stromausfall.
Die Funktion [Autozulauf] nicht deaktivieren.

F20 Autozulauf nach Teil6ffnung OFF
Von 1 bis 180 Sekunden (Werkseinstellung 10 Sekunden)

Vorblinkdauer
Einstellung der Vorblinkdauer der Blinkleuchte, vor jedem Torlauf.

F21 Vorblinkdauer OFF (Werkseinstellung)
Von 1 bis 10 Sekunden

Laufgeschwindigkeit
Einstellung der Laufgeschwindigkeit (in Prozenten zur Hochstgeschwindigkeit).

F28 Laufgeschwindigkeit zwischen 50% und 100% (Werkseinstellung 100%)

Langsamlaufgeschwindigkeit
Einstellung der Langsamlaufgeschwindigkeit im Auf- und Zulauf.

LD Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.
F30 Langsamlaufgeschwindigkeit Zwischen 10% und 50% (Werkseinstellung 50%)



Torlauf-Empfindlichkeit
Einstellung der Empfindlichkeit der Hinderniserfassung wahrend des Torlaufs.

F34 Torlauf-Empfindlichkeit zwischen 10% und 100% (Werkseinstellung 100%) - 10% = hdchste Empfindlichkeit -
100% = niedrigste Empfindlichkeit

Empfindlichkeit der Langsamléufe
Einstellung der Empfindlichkeit der Hinderniserfassung wahrend des Langsamlaufs.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.

F35 Empfindlichkeit der zwischen 10% und 100% (Werkseinstellung 100%) - 10% = hochste Empfindlichkeit -
Langsamléufe 100% = niedrigste Empfindlichkeit

Teiloffnungspunkt
Einstellung der Teilffnung in Prozent zum gesamten Laufweg.

1) Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.
F36 Teil6ffnungspunkt zwischen 10% und 80% (Werkseinstellung 10%)

Langsamlaufpunkt im Auflauf
Der Langsamlauf-Anfangspunkt im Auflauf (in Prozenten zum gesamten Laufweg) wird eingestellt.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.
F37 Langsamlaufpunkt im Auflauf Zwischen 10% und 60% (Werkseinstellung 25%)

Langsamlaufpunkt im Zulauf
Der Langsamlauf-Anfangspunkt im Zulauf (in Prozenten zum gesamten Laufweg) wird eingestellt.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.

F38 Langsamlaufpunkt im Zulauf Zwischen 10% und 60% (Werkseinstellung 25%)
RSE
Die vom RSE-Steckmodul ausgeftihrte Funktion wird eingestellt.
F49 RSE 0 = Deaktiviert (Werkseinstellung)
1 = Parallelschaltung
3 =CRP

Daten speichern
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden auf einem Speichergerat (Memory Roll oder USB-Stick) gespeichert.
L] Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn ein USB-Stick in die entsprechende Schnittstelle oder eine Memory Roll in die Steuerung gesteckt wird.

F50 Daten speichern 0 = Deaktiviert (Werkseinstellung)
1 = Aktiviert

Daten ablesen
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden von einem Speichergerat (Memory Roll oder USB-Stick) heruntergeladen.
Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn ein USB-Stick in die entsprechende Schnittstelle oder eine Memory Roll in die Steuerung gesteckt wird.

F51 Daten ablesen 0 = Deaktiviert (Werkseinstellung)
1 = Aktiviert
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MASTER-SLAVE Parameteriibertragung
Die im Master-Antrieb programmierten Parameter werden auf den Slave-Antrieb ibertragen.

Ll Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [RSE] aktiviert wurde.

F52

Auflaufrichtung

MASTER-SLAVE
Parameteriibertragung

Die Auflaufrichtung des Tores wird eingestellt.

F54

CRP-Adresse

Auflaufrichtung

OFF (Werkseinstellung)
ON

0 = Nach links (Werkseinstellung)
1 = Nach rechts

Der Steuerung wird ein eindeutiger ID-Code (CRP-Adresse) zugewiesen. Diese Funktion ist erforderlich, wenn mehrere Antriebe tiber CRP verbunden sind.

F56

RSE-Geschwindigkeit

CRP-Adresse

von 1 bis 255

Die Kommunikationsgeschwindigkeit der Fernverbindung im RSE-Port wird eingestellt.

F63

RIO ED T1

RSE-Geschwindigkeit

0 =1200 bps

1 =2400 bps

2 = 4800 bps

3 =9600 bps

4 = 14400 bps

5=19200 bps

6 = 38400 bps (Werkseinstellung)
7 = 57600 bps

8 = 115200 bps

Es ist mdglich einem kabellosen Sicherheitsgerat eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine Schnittstellenplatine flir kabellose Gerédte vorhanden ist.

F65

RIO ED T2

RIO ED T1

OFF (Werkseinstellung)

PO = Der Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen
Befehlsgeber betatigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.

P7 = Wiederauflauf bei Zulauf.

P8 = Wiederzulauf bei Auflauf.

Es ist mdglich einem kabellosen Sicherheitsgerét eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine Schnittstellenplatine flir kabellose Gerdte vorhanden ist.

F66

RIO ED T2

OFF (Werkseinstellung)

PO = Der Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen
Befehlsgeber betatigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.

P7 = Wiederauflauf bei Zulauf.

P8 = Wiederzulauf bei Auflauf.



RIO PHT1
Es ist moglich einem kabellosen Sicherheitsgerat eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine Schnittstellenplatine flir kabellose Gerdte vorhanden ist.

F67 RIO PH T1 OFF (Werksteinstellung).
P1 = Wiederauflauf bei Zulauf.
P2 = Wiederzulauf bei Auflauf.
P3 = Teilstopp.
P4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung.

RIO PH T2
Es ist moglich einem kabellosen Sicherheitsgerat eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine Schnittstellenplatine flir kabellose Geréte vorhanden ist.

F68 RIO PH T2 OFF (Werksteinstellung).
P1 = Wiederauflauf bei Zulauf.
P2 = Wiederzulauf bei Auflauf.
P3 = Teilstopp.
P4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung.

Teil6ffnungszeit
Sie konnen die Auflaufzeit des Tores einstellen.

F71 Teil6ffnungszeit Von 5 bis 40 Sekunden (Werkseinstellung 5 Sekunden)

Neuer Nutzer
Sie kénnen max. 250 Benutzer anlegen und jedem eine Funktion zuordnen.

Dies erfolgt mit einem Handsender oder einem anderen Befehlsgerét. Steckkarten, die Befehlsgeréte steuern (AF - R700 - R800) miissen in die
entsprechenden Steckplatze gesteckt werden.

Laden Sie von das Formular LISTE DER REGISTRIERTEN BENUTZER von docs.came.com herunter (L20180423 eingeben).

Ut Neuer Nutzer 1 = Schritt-Schritt
2 = Sequentiell
3 = Auf
4 = Teiloffnung

Die Funktion, die dem Benutzer zugewiesen werden soll, auswahlen.
Mit ENTER bestétigen.

Den Benutzercode mit dem Befehlsgerat tibertragen.

Den Vorgang wiederholen, um weitere Benutzer zu registrieren.

Benutzer l6schen
Ein registrierter Benutzer wird geloscht.

u2 Benutzer loschen OFF
ON

Mit den Pfeiltastern die Nummer des Benutzers, der geldscht werden soll, auswahlen.
Nr.: 1>250

Alternativ dazu konnen Sie das dem zu loschenden Benutzer zugeordnete Bediengerat
betatigen.

Mit ENTER bestétigen.

Der Schriftzug CLr bestatigt den Loschvorgang.
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Alle l6schen
Alle registrierten Benutzer werden geldscht.

u3 Alle ldschen OFF (Werkseinstellung)
ON

Funkdecodierung
Die Funkcodierung der dem Antrieb zugeordneten Handsender kann ausgewahlt werden.

LI Wahit man die Art der Funkcodierung bei den Handsendern [Rolling Code] oder [TW Key Block] aus, werden eventuell vorher mit einer anderen

Funkcodierung abgespeicherte Handsender geldscht.

U4 Funkdecodierung 1 = Alle Funkcodierungen (Werkseinstellung)
2 = Rolling Code
3 =TW Key Block

Motortyp

Der installierte Motor wird eingestellt.

Al Motortyp 1=400kg
2 =600 kg
3 =800 kg
4 =1000 kg

Laufwegeinstellung
Die Laufweg-Selbstlernfunktion wird gestartet.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.

A3 Laufwegeinstellung OFF (Werkseinstellung)
ON

Parameter-Reset
Riicksetzung der Werkseinstellungen mit Ausnahme der Funktionen: [Funkdecodierung], [Motortyp] sowie die Laufwegeinstellungen.

Ad Parameter-Reset OFF (Werkseinstellung)
ON

Betriebszyklenzahler
Die Anzahl der vom Antrieb durchgefiihrten Betriebszyklen wird angezeigt.

A5 Betriebszyklenzéhler 001 = 100 Betriebszyklen
010 = 1000 Betriebszyklen
100 = 10000 Betriebszyklen
999 = 99900 Betriebszyklen
CSl = Wartungsinspektion

Einstellung des Drehmoments
Das Drehmoment des Motors wird eingestellt.

A6 Einstellung des Drehmoments  Von (mindestens) 1 bis (hochstens) 5

FW-Version
Die installierte Firmware- und GUI-Versionsnummer wird angezeigt.

H1 FW-Version



Daten exportieren/importieren

Die Benutzer und die Anlagenkonfiguration betreffenden Daten konnen auf einer MEMORY ROLL gespeichert werden.

Die gespeicherten Daten kénnen mit einer anderen Steuerung wiederverwendet werden, um eine andere Anlage auf dieselbe Weise einzustellen.
A\ Bevor Sie die MEMORY ROLL aufstecken/entfernen MUSSEN SIE UNBEDINGT DIE STROMVERSORGUNG TRENNEN.

@ Die MEMORY ROLL in den entsprechenden Steckplatz auf der Steuerung aufstecken.

© Mit ENTER auf die Programmierung zugreifen.

© Vit den Pfeiltasten die gewiinschte Funktion auswahlen.

Die Funktionen werden nur dann angezeigt, wenn eine MEMORY ROLL vorhanden ist

- Daten speichern
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden auf einem Speichergerdt (Memory Roll oder USB-Stick) gespeichert.

- Daten ablesen

Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden von einem Speichergerat (Memory Roll oder USB-Stick) heruntergeladen.

Nach der Einspeicherung und dem Hochladen der Daten, die MEMORY ROLL entfernen.
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FEHLERMELDUNGEN

E1 Kalibrierungsfehler

E2 Einstellfehler

E3 Encoder defekt

E4 Sicherheitstest fehlgeschlagen

E7 Fehler, Betrighszeit

E9 Hinderniserfassung im Zulauf

E10 Hinderniserfassung im Auflauf

E11 Hachstzahl hintereinander erfolgter Hinderniserfassungen iiberschritten

E13 Beide Endschalterkontakte sind offen

E14 Fehler bei serieller Dateniibertragung

E15 Handsender nicht kompatibel

E17 Kommunikationsstérung des kabellosen Systems

E18 Kabelloses System ist nicht konfiguriert
ABSCHLIESSEND




PARALLELSCHALTUNG

Ein Befehlsgerat flir zwei verbundene Antriebe.

Verdrahtung

Die beiden Steuerungen mit einem Kabel des Typs UTP CAT 5 verbinden.
In beide Steuerungen ein RSE-Modul aufstecken.

Die Gerdte und Zusatzgerate verdrahten.

Die Geréte und Zusatzgerate werden mit der als MASTER eingestellten Steuerung verbunden.
Fiir den elektrischen Anschluss von Geréten und Zubehér siehe Kapitel ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE.

|

MASTER

Programmierung

L Alle im Folgenden beschriebenen Programmierungen werden nur auf der MASTER-Steuerung vorgenommen.
Zuerst die folgenden Funktionen programmieren:

F49 RSE
F54 Auflaufrichtung

F52 MASTER-SLAVE Parameteriibertragung

Benutzer speichern

Alle die Benutzer betreffenden Einspeicherungen werden nur auf der MASTER-Steuerung vorgenommen.

Funktionsweise

© TEILOFFNUNG
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14 m - 400 kg 150000 - - -

18 m - 600 kg - 150000 - -

20 m - 800 kg - - 150000 -

20 m - 1000 kg - - - 150000
Installation in Bereichen mit -15% -15% -15% -15%

starkem Wind

EL) Die Prozentsatze geben an, wie sehr die Anzahl der Betriebszyklen abhéngig von der Art und Anzahl der installierten Zusatzgeréte verringert werden
muss.

A\ Vor der Reinigung, Wartung oder Reparatur immer die Stromzufuhr unterbrechen.
A\ Diese Anleitung enthélt Angaben fiir den Monteur iiber die wéhrend WartungsmaBnahmen vorzunehmenden Priifungen.

A\ Wenn die Anlage langere Zeit nicht verwendet wird, z.B. bei Installation an Orten, die nur in gewissen Jahreszeiten gedffnet werden, ist es
empfehlenswert die Stromzufuhr zu unterbrechen und bei erneutem Einschalten zu priifen, ob die Anlage ordnungsgeméaB funktioniert.

Angaben zur ordnungsgemaBen Installation und Einstellung finden Sie in der Montageanleitung des Gerats.
Angaben zur Produktwahl und den entsprechenden Zusatzgeréten finden Sie im Produktkatalog.

LI Alle 10.000 Betriebszyklen und auf jeden Fall alle 6 Monate miissen die nachstehend aufgefiihrten Wartungsarbeiten durchgefiihrt werden.
Uberpriifen, dass alle Muttern und Schrauben fest angezogen sind.

Alle beweglichen, mechanischen Teile schmieren.

Die Funktionsttichtigkeit der Warn- und Sicherheitsgeréte (iberpriifen.

Den VerschleiB der beweglichen mechanischen Teile und deren ordnungsgemaBe Funktion priifen.

Priifen, ob die Entriegelungseinheit funktioniert, dazu das Tor von Hand 6ffnen. Das Tor muss sich problemlos 6ffnen lassen.

Kabel und Anschliisse kontrollieren.

Die Flihrungsschiene und die Zahnstange priifen und reinigen.



Fabbncanla { Manufacturer / Herstellar / Fabricant / Fabricante / Fabricants

/ Whtwdrca / Fabrikant
Came S.p.a.
indirizzo / address / adressa / adresse / direccion / enderego / adres / adres

Via Martiri della Liberta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - laly

DICHIARA CHE LE ALTOMAZIONI PER CANCELLI SCORREVOL / DECLARES THAT THE DRIVES FOR SUDING GATES /
ERKLART DASS DIE ALI'I'[LIM'I'ISIEHUNGEN FUR SCHIEBETORE / DECLARE QUE LES AUTOMATISATIONS POUR
PORTAILS COULISSANTS / DECLARA QUE ALTOMATIZACIONES PARA PUERTAS CORREDERAS / DECLARA QUE AS
ALUTOMATIZAGOES PARA PORTOES DECDRFE?!OSM\HWZEAUWTWDOBHAM PRZESIMINYCH /
VERKLAAAT DAT DE AUTOMATISERING VOOR SCHUIFHEKKEM

BXVO4AGS ; BXVOBAGS ; BXVOBAGS
BXV10AGS ; BXVO4RGS ; BXVO6RGS
BXVOBRGS ; BXV10RGS ; BXVO4AGM
BXVO6AGM ; BXV10AGM ; BXVO4ALS
BXVOBALS ; BXVOBALS ; BXV10ALS

SC‘.NOCDN.I'CHMIALLE DISPOSIAON DELLE SEGUENTI uwrmwmvwmmcmmmww FOLLOW-

DEN YVORGABEN DER FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / CONFORMES Al USF’Q‘S‘T‘DT\E
DEEEIGHECTT‘\-"EE IMANTES / CUMPLEN CON LASDER:EGONESDELNESIGUIB“’ESDIFECW#SEEST CE ACOR|
COM AS DISPOSI DAS SEGUINTES DIRECTIVAS / SA ZGODNE Z POSTANCVWIENIAMI MASTEPUJACYCH D‘r'HEK'I'\rW

BEUROPEJSKICH I\'U.DOEN AAN DE VOORSCHRIFTEN WaN DE VOLGENDE RICHTLUMEM:

- COMPATIBILITA ELEFTHOMAGNET\%_EGTWGNEHC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGHN

VE LICHKEIT / COMPATIBILITE ETIQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGN r’ COMPATIBILI-
DADE EL EI'HOI'\J!A%NEI’ICA / KOMPATYBILN | ELEKTROMAGHNETYCZNE / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIEI-
LITEIT : 2014/30/UE.

Riferimenta norme armanizzate ed ltre norme tecriche ¢ Rsker to EM &1000-8-2:2005

European reguiaticns and ather technical reguiations / Hermonisierie EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Bezugsll';r;;an und andsrs techrisches Vorgaben / Rélinance alx NomMes EN 622332008

harmon &t aux sulres narmea b ues / Refarancia normas 2

armonizarkas y otras normas técnicas / Referncla de normas harmonize- EN 60335-1:2012+A11:2014

das & outras normas tacricas / Odnasne narmy Ljsdnolicone | inne nomy EM 60335-2-103:2015

fechnicznge / Geharmonisesrde en andere technischa normean wasrnaar is

arwezan

RISPETTANG | REQUISITI ESSENZIAL| APPLICATY: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTUICHEN
ANGEWANDTEN ANFORDERUMNGEN EN.TSF'FECHEN ! FIESF'ECT‘ENT CONDITIONS REQUISES NECESSAIRES APPLUICILEES:
/ CUNMPLEN CON LOS REQUISITOS ESENCIALES APUICADOS: / RESPETAM O REQUISITOS ESSENCIAIS APLICADOS: /

SPEENIALA PODSTAWOWE WYMAGANE WYRINIE / VOLDOEN AAN DE TOERASBARE MINIMUM EISEN:

1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2; 1.3.2; 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.5.%; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;
1.7.1;1.7.51.74

PERSCMA ALITORLZZATA A COSTITUIFE LA DOCUMENTAZICNE TECMIGA PERTIMNENTE / PERSON AUTHORISED TO COMPILE THE RELEVANT TECHMICAL DOCUMENTATION /
PEFRSON DIE BEVOLLMBCHTICT 15T, DIE AELEVANTEN TECHNISCHEN UNTERLAGEN ZUSAMMENZLSTELLEN / DOCUMENTATION TECHMOQUE SPECIFICUE Y ALUTCRISATION

A DONSTALIRE DE / PEREONA FAGULTADA PARA ELABORAR LA DOCUMENTACICN TECKICA PERTINENTE / PESSOA AUTDRIZADA A GONSTITUIR A DOCUMENTAGAD TECHICA
PERTINENTE / OS08A UPTWAZMONA, DO ZREDAGOMANLA DORUMENTAC TECHNIGENE.) ¢ DEGENE DIE GEMACHTIGD IS DE RELEVANTE TECHMISCHE DOCUMENTEN
SAMEN TESTELLEN,

CAME S.p.a.
La documantazona tecrica partinents & stata compilaa in coramity dlalsgm WIE. / The pertinent iechrical documantasion has been drawn up n complance with atached
Bocumen VIB. / Dia relevanta tachnisch WD ETtSEr der Anlage VIE susgesiell [ La docomentation lechrigue spacfique a éid remplie conformémant &

Farmess 1B / La docurnertacidn 1écnica pertinants ha sido rellenada en cumplimianto oon el anexo VIB, £ A documeniiagio ienica perfinéente lol preenchida de a56n30 GOm 0 anaxo
WIB. / Oonesna gokumentaci tnchniczna zostats rredagowans zpadnie 2 ralaceaikdem VIE. f De technischa documentalie iarzake & opgastald in cuwemeenstermming et de bilage VIE.

CAME Spoa s impegna a rasmeltes, i fspoata 8 una richiests sdeguataments mativeta delie autonti nazicnal, informezionl pertinenti sule guasi macahing, @/ Came B.p.A., following
a culy motkated requast from $ha natioral authorties, undertskes ko proside indarmalion related bo the guasi machines, and / Dia Frma Cama 5.p.A, verpdichitat sich auf sine angamessan
ithisrte Anfrage der stastichen Bandroan Informationan (ber die umnvalistincigen Maschinen, 2u Chemitiein, und / Came S04 s'engage & renemetin, @n nponse 4 une demands
ibhan forcife die b part des aulorles rafionaies, BS FENAENBMENS reiatis slx qUESl mechings / Gama 5.p.A. 50 compromets a fransmitr, coma respuesta o ura s0iciud adacuadamenta
Jundads por parks oo s auloidadas nacionales, informaciones reacionariss con las cussimanuings ¢ Came 5.p.A. compromeba-ge em iransmitin 8m resposta a uma solickagho malhada
apropradamerte pelas autondaces nadonas, imMamagtes panneries s panes (ue comporiam miguines [ Came 5.p A4 zobowiane sie do udzelenia ilomacy dotyczacych maszm
nisukconczanych na odpowiednia umalywomans prashe, 2M20Na D262 KOMPSTENING Crgany panstwose / Cama 5.puA. verting® zich erion om op et redenen ormkdeed verzoek van da
nationsla sutorisban da relevanta informatie voor de it voliogide mmachine te versinsden,

VIETA / FORBIDS / VERBIETET / INTERDIT / PROHIBE / PROIBE / ZABRANIA SIE / VERBIEDT
2 Passa in sendzio finchi |a macching finals In cul devs essens incorparats non i Stats dichiaraa conlome, 2 del caso alla 20064 ZCE. / commissioning of the above mentoned uril such
mmcrnant whisn te final rachins inlo which ey must be incorporated, has been declared compllant, i partinant, 1o 2006/42°CE / die Inbetrsbrahme bevar die Endmasching” in dis dia
umolstiindgs Masshing singabaut wird, abs kanfonm ekin wurde, gagebenenialls gemBa dar Fichifinie 2006M2/ELL / la misa an sendca tant gua ka maching fradle dans laquels el doit
Blie incorpoide e pas 8 déclande contoma, b cas échéard, & la norme 200842/CE. / la pussts en sendco hasia gue la méguina final en la gua serd Incomorada no haya skdo declirads
de conformidad de acuerds & 18 20084 2/CE J & colocaia0 am luncanamenia, até que & maguing final, cnde deverm sar incoponadas, nio for declerads em conformidads, 58 de acarda
com a 2006M2ACE, / Unchomiania urzadoenia do ooy, kisdy massyn, do kides) ma bye whudawany, nie Zostanis ocaniona jakn zgodna @ wymogami dymekbywy 20084240VE. jeal taka
{erocedirs Inda koniscna, J deze in werking 18 stellen Zokang da sindmaching waarin de niet voliogide machine moet wiorden ingeboud in cverssnsiamming s veridaand, indien ospasselik
mit e rchiljn 200642 EG.
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